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Marking d’asse della via di rullaggio sul piazzale (TCL)

Marking di delimitazione della ERA/ASA (ERL)

Marking dell’area di divieto di sosta (NPL)

Marking di ingresso alla piazzola di sosta (lead-in)
Marking di uscita alla piazzola di sosta (lead-out)

Marking di identificazione della piazzola di
sosta sulla segnaletica di ingresso

Marking d’identificazione della piazzola di sostaMarking (multiplo) di stop del carrello anteriore e di tipo di aeromobile

Caratteri per la segnaletica di informazione e obbligatoria sui piazzali

Marking di posizione d’attesa sull’apron taxilane

Marking di posizione d’attesa sull’apron taxilane

P-2

P-1

P-5

P-4 P-6 P-8 P-9

P-7

P-3

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ADR-DSN.L.555
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.1

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ADR-DSN.L.555
- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.9

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ADR-DSN.L.555
- EASA, CS ADR-DSN.L.580 e GM1 ADR-DSN.L.580
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.20

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.4

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.L.595 e GM1 ADR-DSN.L.595
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.7 e 3.3

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ADR-DSN.L.555
- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.L.605 e GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.10

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.605 e GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.10

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.605 e GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.17

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.605
- EASA, GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610,
- EASA GM1 ADR-DSN.L.610

Fattori cromatici e di luminanza (CIE Equations - EASA CS ADR-DSN.U.935 - Figure U-2):

Colore Condizioni
Purple boundary  y=0.345-0.051x; White boundary  y=0.910-x; Orange boundary  y=0.314+0.047x;
Luminance factor  β=0.07 (minimum).

Red boundary  y=0.285+0.100x; White boundary  y=0.940-x; Yellow boundary  y=0.250+0.220x;
Luminance factor  β=0.20 (minimum).

Orange boundary  y=0.108+0.707x; White boundary  y=0.910-x; Green boundary  y=1.35x-0.093;
Luminance factor  β=0.45 (minimum).

Purple boundary  y=0.010+x; Blue boundary  y=0.610-x; Green boundary  y=0.030+x; Yellow boundary  y=0.710-x;
Luminance factor   β=0.75 (minimum).

Purple boundary  y=x-0.030; Blue boundary  y=0.570-x; Green boundary  y=0.050+x; Yellow boundary  y=0.740-x;
Luminance factor   β=0.03 (minimum).

White boundary  y=0.910-x; Green boundary  y=1.317x+0.4; Yellow boundary  y=0.867x+0.4;
Luminance factor   β=0.03 (minimum).

Yellow boundary  y=0.313; White boundary  y=0.243+0.670x; Blue boundary  y=0.493-0.524x;
Luminance factor   β=0.10 (minimum).

Red

Orange

Yellow

White

Black

Yellowish
Green

Green

N

E

O

S

NE

SO

SE

NO

Planimetria segnaletica
scala 1:1000

P-4

P-1

P-3

P-2

P-6

P-8

P-9

P-7

Area di Intervento

P-n
Riferimento particolare

KEYPLAN

SU

NO
NE

NNNN

LEGENDAP-5

P-10

Marking di destinazione ai posti di parcheggio

Conformità:
- EASA, CS ADR-DSN.L.605 e GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.8
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