Planimetria segnaletica
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| Fattori cromatici e di luminanza (CIE Equations - EASA CS ADR-DSN.U.935 - Figure U-2):
Colore Condizioni
I Red Purple boundary y=0.345-0.051x; White boundary y=0.910-x; Orange boundary y=0.314+0.047x;
I € Luminance factor $=0.07 (minimum).
0 Red boundary y=0.285+0.100x; White boundary y=0.940-x; Yellow boundary y=0.250+0.220x;
range . _ )
I Luminance factor $=0.20 (minimum).
I Yell Orange boundary y=0.108+0.707x; White boundary y=0.910-x; Green boundary y=1.35x-0.093;
eliow Luminance factor $=0.45 (minimum).
I Whit Purple boundary y=0.010+x; Blue boundary y=0.610-x; Green boundary y=0.030+x; Yellow boundary y=0.710-x;
e Luminance factor $=0.75 (minimum).
I Black Purple boundary y=x-0.030; Blue boundary y=0.570-x; Green boundary y=0.050+x; Yellow boundary y=0.740-x;
I ac Luminance factor (=0.03 (minimum).
Yellowish | White boundary y=0.910-x; Green boundary y=1.317x+0.4; Yellow boundary y=0.867x+0.4;
' Green Luminance factor B=0.03 (minimum).
G Yellow boundary y=0.313; White boundary y=0.243+0.670x; Blue boundary y=0.493-0.524x;
reen Luminance factor $=0.10 (minimum).

Marking d’asse della via di rullaggio sul piazzale (TCL)
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colore di contrasto
Conformita:
- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ADR-DSN.L.555
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.1

Marking di delimitazione della ERA/ASA (ERL)

Conformita:

Marking dell'area di divieto di sosta (NPL)

limite dellarea di divieto di sosta

‘ | || quote in m.

- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.L.595 e GM1 ADR-DSN.L.595
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.7 € 3.3

Conformita:

- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.4

Marking di posizione d’attesa sull'apron taxilane

LA
Conformita: wonen Conformita:
- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ¢ y
- EASA, CS ADR-DSN.L.580 e GM1 #

- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 4
- EASA, CS ADR-DSN.U.935
- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.20

Marking di ingresso alla piazzola di sosta (lead-in)
Marking di uscita alla piazzola di sosta (lead-out)

tratto continuo con freccia
che indica la direzione

tratto discontinuo con freccia
che indica la direzione

- EASA, CS ADR-DSN.L.555 e GM1 ADR-DSN.L.555
. - EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.9

Marking di identificazione della piazzola di
sosta sulla segnaletica di ingresso

variabile

direzione di rullaggio

Conformita:

- EASA, CS ADR-DSN.L.555 ¢ GM1 ADR-DSN.L.555
- EASA, CS ADR-DSN.L.590 e GM1 ADR-DSN.L.590
- EASA, CS ADR-DSN.L.605 e GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.10

guote in m.

Marking di posizione d’attesa sull'apron taxilane

segnaletica
di direzione —‘

'

Marking (multiplo) di stop del carrello anteriore e di tipo di aeromobile

variabile in funzione
‘ del tipo di aeromobile
|

Conformita:

- EASA, CS ADR-DSN.L.605 e GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.17

Caratteri per la segnaletica di informazione e obbligatoria sui piazzali

Conformita:

- EASA, CS ADR-DSN.L.605
- EASA, GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610,
- EASA GM1 ADR-DSN.L.610

Marking d’identificazione della piazzola di sosta

in asse alla barra d’allineamento

\— variabile J

CODICE AEROMOEILE ALTEZZA CARATTERE (h)
A B 75
c 100
D.E 150

DIMENSIONI MARKING IN FUNZIONE DELL'ALTEZZA CARATTERE (h)

variabile

a5

-, 78

Marking di destinazione ai posti di parcheggio

variabile

150 | @ 3
150 | @ 2

T3 s quete in cm Fry quote incm
distanza dalla linea d'asse
10 10
30 3
-— quote inm
?

Conformita:

- EASA, CS ADR-DSN.L.605 ¢ GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.8

h a b c
75 95 10 25
100 126 13 33
150 190 20 50
(Quote in cm)

Conformita:

- EASA, CS ADR-DSN.L.605 ¢ GM1 ADR-DSN.L.605
- EASA, CS ADR-DSN.L.610 e GM1 ADR-DSN.L.610
- EASA, CS ADR-DSN.U.935

- Circolare ENAC, APT-24, capitolo 2.10

E' SEVERAMENTE VIETATA LA RIPRODUZIONE E/O LA CESSIONE A TERZI SENZA AUTORIZZAZIONE DELLA COMMITTENTE
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== Area di Intervento

Riferimento particolare
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